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10.3.7 Integrování substitu ční metodou II 
 
Předpoklady: 10306 

 

Př. 1: Vypočti: 
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Př. 2: Vypočti: 
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Př. 3: Vypočti: 
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Př. 4: Petáková: 
strana 164/cvičení 89   b) d) f)  

 

Shrnutí: Substituční metodu můžeme při integraci použít pokud se nám podaří vytvořit 
v integrálu derivaci substituované funkce. 

 


