10.3.7 Integrovani substitu €ni metodou Il

Predpoklady: 10306
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PF. 4. Petakova:
strana 164/cveni 89 b) d) f)

Shrnuti:  Substiténi metodu Mzeme pi integraci pouzit pokud se nam poidaytvorit
v integralu derivaci substituované funkce.



