4.2.6 Tabulkové hodnoty orientovanych thl 1

Predpoklady: 4204

Pedagogickd poznadmkaNejvetSim problémemifp zavadni goniometrickych funkci pro
orientovany uhel je rychla orientace v poloze kamdw ramene arpvadni mezi
desetinnou a stupvou mirou. Tato hodina vznikla pr&jako reakce nagkosti,
které jsem u studeinpozoroval.

Pri zakreslovani (nebo odigani) hodnot udanych pomoci obloukové miry, pak
muzete objevit jedince, kiemaji vazné probléemy se zakladnimegstavami o
zlomcich.

Pti zavaeni funkcisin(x) a cos(x) pro orientovany thel se vyuziva jednotkova krugnic

Patateini rameno orientovaného Uhlu méa vzdysikladné poloosy.
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Pr. 1. Nacrtni do obrazku jednotkoveé kruznice nasledujiciyahl

a)a=70° b) =200 c) y=31% d) o0 =160
U v8ech ahi vyzna prisetik koncového ramene s jednotkovou kruznici.
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PF. 2:  Nacértni do obrazku jednotkové kruZnice nasledujiciythl

a)x1=§n b))<2=gﬂ c)xgzlglﬂ d) x, =2rad

U v8ech ahi vyzna prisetik koncového ramene s jednotkovou kruznici.
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Protoze vSechny orientované uhly, které budemédytka hodiny kreslit, budou mit
pocatesni rameno shodné s kladnou poloogponebudeme p@tesni rameno ani oblaiek
uhla do obrazk kreslit a uhly budeme znazmvat pouze koncovym ramenem.

Pr. 3: Nakresli do obrazku jednotkové kruznice koncovaaamuhi, ktera splyvaji
s poloosami soustavy s@anic. Ke kazdému ramenu napis zakladni velikokt Gh

v desetinné i obloukové .
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PF. 4. Souadna rovina je sdadnymi osami rozilena natvrtiny — kvadranty. Kvadranty
se ozndauiji ¢isly, podle péadi, ve kteréem do nich ukazuje koncové rameno Ghlu,
ktery méa poateini rameno shodné s kladnou poloogaujehoz velikost se postupn
zvétSuje od 0 da277. Nakresli sotadnou rovinu a @sluj kvadranty.
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Pr. 5: ZapiS pomoci intervalv desetinné i obloukové bei pro které hodnoty
orientovaného uhlu lezi koncové rameno v jednotlivigvadrantech.

Prvni kvadrant:xD(O;gj neboa ((0°;9C°).

Druhy kvadrant:xD(’—ZT;nj neboa (90°;180).

. Treti kvadrant:xD(ﬂ%ﬂj neboa 0(180C°;270).

Ctvrty kvadrant:xD(gzr,an neboa 0(270°;360).



PF. 6: Nacrtni do obrazku jednotkové kruznice koncova ramedisledujicich it
a) a =45° b) =150 c) y=300 d) o=12C°
Ke kazdému z ulilnapis také velikost v obloukové iei

Pr. 7.  Nacértni do obrazku jednotkové kruznice koncova ramegsledujicich alit

_ _7 _ _4
a)xl—677 b)x2—4n C) X, 5 d) x, 3n

Ke kazdému z ulilnapis$ také velikost v desetinnérei
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Pr. 8: Zakresli do jednoho obrazku koncova ramena vSethwvitabulce hodnot
goniometrickych funkci. Pokus se najit souvisloszinpolohou koncovych ramen
ahli a tvarem, kterym jsou zapsany jejich velikostioé mfe.
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2 I T Zakreslené uhly izeme rozdlit do ctyr
=1 2 .
3 3 skupin:
e pilkové® uhly: nésobkyl—ZT
5 g4 (nakreslenéervere)
6 6 e, &tvrtinové“ thly : ahly zapsané
zlomky sectyikou ve jmenovateli
T 0 (nakreslené ZId)
o tietinové” uhly: ahly zapsané
zlomky s trojkou ve jmenovateli
7 11 - (nakreslené mae)
6 6 » Sestinové” uhly: ahly zapsané
zlomky se Sestkou ve jmenovateli
(nakreslené zeleéh
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' Ramena fil v kazdé skupi# (kromg ,pilkovych® Ghly, kde to plati pouz&asteng) jsou
- navzéjem osa¥(podle rgkteré ze sotadnych) nebo stdow (podle pdatku) sourdrna.
. Navic ramena:

« ,ptlkovych® Ghli leZi na osach seadnic,

e, &tvrtinovych® thk lezi na osach kvadrant

e tretinovych® Ghii se gimykaji vice k osg/ nez k os«,

e Sestinovych” ahi se gimykaji vice k osex nez k oseg.

Shrnuti: RozcEleni tabulkovych ulil podle tvaru zlomi odpovida rozéeni podle polohy
koncového ramene.



