1.2.13  Naklon éna rovina Il
Pr. 1: Koeficient statickeéhoréni mezi kraliikou a devem je f;, =0, 3. Urci maximalni

‘ Uhel naklogné roviny, i kterém se kraklka samovold nerozjede. Jak se bude
‘ pohybovat, pokud do ni na naktm® rovireé s timto uhlem stime?

pti maximalnim thlu se tyto éwsily rovnaji: F, = F,.

- Dosadime:F, =mgsina F=NUO =F, f =mg cosx [
! . . sina
. mgsina =mg cosx f sina = cosr f =tga="f
: cosa

Dosazenitga = f =0,3= a = arctg0,3 16 4.

Pr. 2: Zmét pomoci naklo#né roviny hodnotu klidovéhdeni mezi déma povrchy.
Porovnej zji&nou hodnotu s naghenou hodnotou dynamickéhi@mhi. Demonstruj
H pomoci naklotné roviny, Ze statick&edci sila je ¥tSi nez dynamickaeci sila.

- Napriklad pro pokusny kvétik na sololitu plati:a,,,, =23°.

- f=tga=tg23 = 0,4:

' Pedagogicka poznamkaPokud mate jenom trochiasu zngite koeficient teni gimo
pomoci silF, a F, aby studenti vidli, Ze ok zcela odliSne metody davaji stejny
vysledek.

Pedagogicka poznamkaQOsobri se mi libi, Ze se studenti pro&wji v feSeni piklada ,,od
rozboru sil* a v postupnéiesSeni. NejutSim problémem pro studenty je rélhi
piikladi na postupné kroky:

P¥. 3:  Ur¢i zrychleni soustavy na obrazku.duvelikost vyzn&ené silyF . Treni uvazui.

mp

F

o
m =2kg, m,=1kg, a =40°, f =0,3.

Dosadime do vzorcea == v _"u~Fi2 _ mgsina ~mg com ¥ ~mygf
| mom+m, m, +m,
- Spasteme hodnotu zrychlena = 2010sin40 - Zjlz()f;)s@ 031 1D Om:752 =1,75m/$

Zavazi zrychluje srem dofi: F, =F, -F -F;.
Vyjadtime F:F =F, -F,-F =mgsina -mg cosy [T —am,
F,=mgsina - coy [ —am, =
gi// Dosazen: ?_ Mo ™
=2[10sin40- 2110l cos40Q] 03 [2 1,75N 4,7t
P¥. 4: Ur¢i zrychleni soustavy na obrazku.duvelikost vyzn&ené silyF . Treni uvazui.

|
m =1kg, m,=2kg, a=50", f =0,6.

Dosadime do vzorcea _F_FeFu-Fy _mg, ~mgsina -mg cowr If .
§ m  m+m, m,+m,
Spaiteme hodnotu zrychlena = 2110~ 1[ILOsmi(i)r—2 1 10cos S0 or‘rgsls2 =0,27m/$

Zavazi zrychluje sgrem dofi: F, = Fo = F,p

1



Vyjadtime F: F, =F ,-F, =m,g-am,
Spaiteme hodnotuf, =m,g-am, =2[10- 200,27 N= 19,461
P¥. 5: Ur¢i zrychleni soustavy na obrazku.duvelikost vyzn&ené silyF . Treni uvazui.

m =3kg, m, =2kg, a =30°, f=40°, f =0,4.

a=F - For ~Foa ~Fa~F, _ mgsina-m,g sinf-mg cosr [f -m,g cog [T
m m +m, m +m,
_3[0sin30- 2110sin40- [3 10cos30 0;402 10c0¥40 04 ,4 :
a= 312 = = nejede
a=F - Foor ~Fo ~Fa—F, _ mgsinf-mgsina -mg cosr [f -m,g cog [T
' m m +m, m +m,
_ 2[10sin40- 3110sin30- 3 10cos30 ;4002 10co¥40 04 ,7 .
a= 312 = = nejede

Zavazi je v klidu= vysledna sila je nulové, =F +F,
Fo = Fy —Fy =mgsina —-mg cosr [f =
=300sin30- 3110Icos30Q! 0,4N 4,6

Poznamka: F

o =Mgsinag = 3[10sin30 N= 151
For =m,gsing=2[100sin40 N= 12,91 F;, =mgcosa [f = 310Jcos30! 0,4N 10,4
F, =m,gcosf¥ = 2110Jcos40] 0,4N 6,1 F —F.=15-10,4 N= 4,6,

PFr. 6:  Ur¢i maximalni hodnotu koeficientieni, i které by se soustava teuichoziho
piikladu dala do pohybu.

- VyslednassilaF =F, -F,, —F,—-F,, soustava se nepohybuje pokkd-0.

Dosadime:f =

_F
a=—=
; m

mgsina - m,g sing8 _ J1Qalsin30- 2110 sin 4020
mgcosa +m,g cog? 3110 cos36 [2 1D cos40 ’

PF. 7:  Ur¢i zrychleni soustavy na obrazku. (protoZze nejsalamg konkrétni hodnoty,
sestav obecny vztah).

052.

mg +m,gsina + m,g sing-m,g cosr (f —-m,g cofT —mgLTf
m+m,+m,+m, '




